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Entwicklung eines Echtzeit-
Simulationsmodells fur ein
Elektrofahrzeug
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¥ Hints: get (hObject, 'String') returns conten
: strZ2double (get (hObject, 'String')) retur

Abgleich realer Messdaten und iterative
Verbesserungen des Simulationsmodells

verbr? stufe as a double
GUI_vwverbrZ stufe = strZnum({get (hObject, 'String'));
if (GUI_wverbr? stufe <« 0 || GUI_vwverbr?2 stufe > 5)
set (hObject, 'String', '0'")
end
¥assignin('base', 'GUI_vwverbi stufe',GUI_vwverbl_ stufe)
% — Executes dur Modellierung relevanter Teilsysteme (z.B.

function verbrZ_ sty s

% hobiec handld & I I . )
¥ hobject  handly § » Klimaanlage, Heizung, etc.
¥ handles empty

% Hint: edit contr¢
: See ISPC al
if ispc && isequal
get (0, 'defaultlU
set (hObject, 'B:
end

Simulation verschiedener
Szenarien

function temp _an_C: _
% hoObiject handlg °= .
4 eventdata reser| ¢ Ableitung von Anforderungen und

% handles St rC] reses

Rahmenbedingungen fur die Teilsysteme

% Hint: get (hObject "5
GUI_temp_an = get(l
if GUI_temp an == |
T ——— -

Vergleich zwischen Real und Simulation
Speed Moment = fiDrehzahl)
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» Aufzeigen von Optimierungspotenzial

value in %

* Verzahnung der Forschungsaktivitaten
mit der Lehre

» Aufklarung von Politik und Gesellschatft
Uber die Vortelle und Herausforderungen
der Elektromobilitat
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